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TRAIETTORIE POLPRI
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Figura 1.27

» DEFINIU OVE

+ Il luogo dei punti occupati dal centro_istantaneo, durante

il moto del sistema rispetto al riferimento fisso (O, z,,z,) viene chiamato_base. Il

riferimento mobile (O, y,,y,) & detto rulletta. La base e la rulletta nel loro insieme
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Figura 1.28

In generale la rulletta ¢ la base sono due curve, rispettivamente solidalg con il
piano O, r,.r, e col piano 0.y, .y, Un significativo esempio in tal senso ci viene

dallo studio del moto rappresentato nella figura 1.24. Rispetto al riferimento fisso
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